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Amalia González Rivero and Daniellys Alejo Sánchez . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 33

Diseño, desarrollo e implementación de un sistema controlador de cultivo hidropónico
NFT, Gustavo Lucas Martin Zocco Vidal, Carlos Pantelides and Ariel Lutenberg . . . . . . . . . 36
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